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Robotik
ICS1000 ITM _ |EinfUhrung in die Programmierung| X X P P
ICS1002 ITCS _ |Einfiihrung in die Logik (Logik) y y P w w
ICS1202 ITI Technische Grundlagen der Inform| X X P
ICS1300 IMI Einflhrung in die Medizinische Inf X X w wlw
ICS1500 ITI Einfihrung in die Robotik und Autd z z pr w
ICS1601 ITM  |Grundlagen der Multimediatechni! z z W lw w
ICS2000 ITCS |Theoretische Informatik ‘ y y p w [
CS2110  |ITI__ [Mobile Roboter | X X w |or
ICS2300 ISP |Softwaretechnik / Software Engine X X P w P
ICS2500 ROB |Robotik (Robotik) ‘ y y priw w w
ICS3010 IMIS  |Mensch-Computer-Interaktion X X p P
ICS3100 ISIP__|Signalverarbeitung (Signal V) X X p <] w
ICS3201 IMIS |Usability Engineering ‘ X X w w
CS5204 ROB |Kiinstliche Intelligenz 2 | w o
EC4005 EBD |Innovations- und Technologieman f§ x X
MA1000 MIC |Lineare Algebra und Diskrete Strul x X P P
MA2000 Mathe|Analysis 1 (Anal) ‘ X X P p P
ME2151 IMT  |EinfUhrung in die Medizintechnik X X
ME2400 IME |Grundlagen der Elektrotechnik 1 X X W |w
ME2450 IME _ |Regelungstechnik und Mechatronilg m pr
ME4410  |IMT [Bildgebende Systeme | 1 p2
RO1500 IME [Technische Mechanik ‘ I X X
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