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Robotik
CS1000 ITM _ |[Einfiihrung in die Programmierung (H X X p P p
CS1002 TCS _ [Einflihrung in die Logik (Logik)‘ X X P w
CS1202 ITI Technische Grundlagen der Informat X X P
CS1300 Ml Einflihrung in die Medizinische Infori X X w w|w
CS1500 ITI Einflihrung in die Robotik und Autom z z pr w
CS1601 ITM  |Grundlagen der Multimediatechnik z z w w
CS2000 ITCS |[Theoretische Informatik ‘ y y P
CS2110 ITI Mobile Roboter ‘ X X pr
CS2300 ISP |Softwaretechnik / Software Engineers X X p w w
CS2500 ROB |Robotik (Robotik) y y priw w
CS3010 IMIS |Mensch-Computer-Interaktion X X p
CS3100 ISIP__ |Signalverarbeitung (Signal V) X X pb! P P
CS3201 IMIS |Usability Engineering X X w
CS5204 ROB [Kiinstliche Intelligenz 2 In w|w w
MA1000 MIC |Lineare Algebra und Diskrete Struktyf x X P p
MA2000 Mathe|Analysis 1 (Anal) X X P P P
ME2151 IMT _ [Einflihrung in die Medizintechnik X X
ME2400 IME _ |Grundlagen der Elektrotechnik 1 X X
ME2450 IME |Regelungstechnik und Mechatronik Jf x X pr
RO1500 IME__[Technische Mechanik [
R0O4000 ROB |Autonomous Systems |
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