Klausurplan Sommersemeste" ‘ ‘ Klausurtermin Nach-Klausurtermin c

Stand dieses Plans: 27.04.2020

Ende S¢ 17.07.2020

Anfang WS 19.10.2020
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Modul-Nr. 2. |4. 2. |4 4 4 .4

Robqtik und Autonome Sy

CS1001 |b |Algorithmen und Datenstruk|IFIS X X p p w|w p p p p

CS1002 |a |Einfiihrung in die Logik TCS X X p w p w w p

CS1200 |a |Technische Grundlagen der|ITI X X p p p p w p p

CS2100 |b |Rechnerarchitektur T X X prlw w|w w p p

CS2101 |a Systeme ITI X X ww|w wlw wlw w w w ww

CS2110 |b |Mobile Roboter Tl X X wiw|w p

CS2150 |a |Betri und Netze|ITM X X P [ P P P

CS3204 |a |Kinstliche Intelligenz ROB| X X ww|w w w|w w w w P wlw

CS3205 |b |Computergrafik IMI X X wiwlw P wiw w p w ww

CS4160 |b |E 1Tl x x p wlw w w| [w]w b p

CS4172 |a |Zu & it von Rechen|ITl X X ww|w w p

CS4220 |b |Mustererkennung ISIP z z wo|w P w w wlw w W |w w |w

CS5153  |b |Drahtlose Sensornetze 1Tl X X pr |pr wlw w w|w

CS5275 |a |AL Methoden der [ISIP m w w w w w w w w

MA1500 |a |LADS II MIC X X p p p p p p p

MA2500 |a |Analysis Il Mathg X X p P P p p p p ww

MA2510 |b | Mathp x x P p wlw wlw o P p

ME2700 |b [Grundlagen der Elektrotech|IME X X wiwlw p p
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