Klausurplan Sommersemesfer | Klausurtermin Nach-Klausurtermin

Stand dieses 20.02.2018,

Ende SS; 27.07.2018

Anfang WS 15.10.2018
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Modul-Nr. Modulname 2.|4.|6. [2.14.[2.14.]6.]|2.]4.|2.]4.|6.]2.|4.]2.|4.|6.|2.]4.|2.]4.]6.]|2.|4.[2.]|4.[2.|4. 4.[2.14.16.]2. 2. 2.(4.]2. .12.]4.]2. .12, 2.
Robotik und Autonome Systeme

CS1001 Algorithmen und Datenstruktu|IFIS X X p p w|w p

CS1200 Technische Grundlagen der In|ITI X X p p plp p

CS2100 Rechnerarchitektur ITI X X pr| w wlw \

Cs2110 Mobile Roboter ITI X X wlw

CS2150 i und Netze |ITM X X p p p

CS3204 Kinstliche Intelligenz ROB X X prw| wpr w wlw wlw W

CS4170 Parallelrechnersysteme ITI X X bb | w/ p p w

CS4220 Mustererkennung ISIP X X wlw p w w w w (w

CS5153 Drahtlose Sensornetze ITI X X pr|pr w

MA1500  |LADS Il MIC X X p p p p

MA2500 Analysis Il Mathe X X p p p p p

MA2510 Stochastik | Mathe X X p p wlw wlw

ME2700 Grundlagen der Elektrotechnik IME X X p

RO1500 Technische Mechanik IME x x wlw
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