Klausurplan Sommersemester Klausurtermin Nach-Klausurtermin

Stand dieses Plan 20.03.2017|

Ende SS: 28.07.2017

Anfang WS 16.10.2017
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Robotik

CS1001 Algorithmen und Datenstrukturen |IFIS X X p p p

CS1200 Technische Grundlagen der Inform|IT! X X p p plp p

CS3204 Kunstliche Intelligenz ROB | x X lprw| wpr w wlw W

Cs4170 ITI X X b |w| b b b

CS4220 Mustererkennung ISIP X X w|w p w w w{w

MA1500 LADS Il MIC x X P P b b

MA2500 Analysis Il Mathe X X [ P [ [ plp

RO1500 Technische Mechanik IME X X

CS5153 Drahtlose Sensornetze T X X pr|pr| w{w
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